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@ DISPOSmF POUR DECALER LES MOUVEMENTS DE DEUX ELEMENTS BATTANTS. 

(kn Disposltif pour decaler les mouvements de deux volets 
Dafiants (1,2), run par rapport k Pautre. II comprend, en 
premier lieu, deux poulies elliptiques (7, 8), le grand axe de 
rune faisant avec fe grand axe de I'autre un angle compris 
sensiblement entre 70° et 90°, et reli6e entre elles sans 
glissement par une courroie (9); en deuxfeme lieu, des 

moyens pour entrafner en rotation une desdites poulies el- 
liptiques; et, en troisieme lieu, deux moyens (10, 10') reliant 
chaque poulie elliptique au volet correspondant. 
Application dans le domaine du b&timent. 
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La pr6sente invention est relative a un dispositif pour decaler les mou- 
vements de deux elements battants, tels que des volets, Tun par rapport a I'autre. 

La fenmeture ou I'ouverture d , 6t6ments battants en particulier tels que 
des volets, est r6alis6e manuellement en fermant ou en ouvrant Pun des volets en 
5 premier par rapport a I'autre : un tel decalage evite, ainsi que rhomme du metier le 
sait, un coincement d(j a I'appui du couvre-joint solidaire d'un element battant sur 
la tranche de I'autre element battant. 

Aussi un des buts de la pr6sente invention est-il de foumir un dispositif 
pour decaler les mouvements de deux elements battants, tels que des volets, run 
10 par rapport a I'autre, afin d'6viter tout coincement. 

Un autre but de ('invention est de foumir un tel dispositif qui permet une 
manoeuvre automatique des elements battants et ce de fagon sure et economique. 

Ces buts, ainsi que d'autres qui apparaltront par la suite, sont atteints 
par un tel dispositif qui est caracterise, selon la pr6sente invention, par le fart qu'il 
15 comprend, en premier lieu, deux poulies elliptiques, le grand axe de Tune faisant 
avec le grand axe de I'autre un angle compris entre 70° et 90° sensiblement, 
reli6es entre elles sans glissement par une courroie, eh deuxiame lieu, un moyen 
pour entratner en rotation Tune de ces poulies, et, en troisi6me lieu, deux moyens 
reliant chaque poulie elliptique a P6l6ment battant correspondant 
20 Avantageusement, les moyens pour entratner en rotation une des 

poulies elliptiques est constitu6 par un moteur 6lectrique. Quant a la courroie, elle 
peut se croiser sur sa longueur. 

Selon un premier mode de realisation de la pr6sente invention, ce dis- 
positif est situ6 en arriare des 6l6ments battants par rapport a leur sens 
25 d'ouverture, chaque poulie elliptique atant dispos6e en regard d*un 6l6ment bat- 
tant 

Dans une premiare variante, les moyens reliant chaque poulie elliptique 
a rai6ment battant correspondant sont constitu6s par des bras rigides. 

De preference, chaque bras rigide est coud6, une de ses extr6mit6s 
30 6tant solidaire de I'axe de la poulie elliptique et Tautre munte d'un galet coop6rant 
avec un rail de guidage dispose sur le volet battant correspondant 

Dans une seconde variante, les deux moyens reliant chaque poulie 
elliptique a ('element battant correspondant sont constitu6s chacun par un compas 
dont une extr6mit6 est solidaire de Taxe de rotation d'une poulie elliptique et I'autre 
35 est articuiee sur reiement battant correspondant. 
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Selon un second mode de realisation de la presente invention, ce dis- 
positif est situe en avant des elements battants par rapport & leur sens d'ouverture, 
chaque poulie elliptique etant dispos£e de part et d'autre de rembrasure ferm6e 
par les elements battants. 
5 De preference, I'axe de chaque poulie forme avec celui des gonds de 

T6l6ment battant correspondant un plan perpendiculaire a celui de rembrasure. 

Avantageusement, les moyens reliant chaque poulie elliptique & 
r6l6ment battant correspondant sont constitu6s par des elements rigides recti- 
lignes dont une extr6mite est solidaire de la poulie elliptique conespondante et 
10 I'autre articulfee sur reiement battant correspondant 

La description qui va suivre et qui ne presente aucun caractere limrtatrf, 

doit 6tre lue en regard des figures en annexe, parmi lesquelles, 

- la figure 1 represente schematiquement une vue de dessus de deux volets com- 
portant un dispositif selon une premiere variante d'un premier mode de realisation 

15 de la pr6sente invention, 

- la figure 2 represente, en vue de dessus, une variante de realisation du dispositif 
selon la figure 1 ; et, 

- la figure 3 represente sch6matiquement une vue de dessus de deux elements 
battants comportant un dispositif selon un second mode de realisation de la pr6- 

20 serrte invention. 

Ainsi qu'on peut le voir sur ces figures, on a represente deux volets 1 et 
2 respectivement tels que des volets, pouvant tourner autour d'axes verticaux 3 et 
4 respectivement qui sont situ6s sur la face exteme d'une fagade 5. Le volet 2 
comporte un couvre-joint 6, par exemple. 

25 Selon un premier mode de realisation de la presente invention repre- 

sente aux figures 1 et 2, le dispositif pour decalef les mouvements des elements 
battants 1 et 2, a Pouverture et & la femneture, comprend, selon la presente inven- 
tion, deux poulies elliptiques 7 et 8 qui sont situ6es respectivement en arriere des 
volets battants 1 et 2 et chacune derriere Tun de ceux-ci. De ce premier mode de 

30 realisation, la poulie elliptique 7 est situ6e derriere le volet 1 et la poulie elliptique 8 
derriere le volet 2. 

Ces deux poulies elliptiques 7 et 8 sont dispos6es Tune par rapport d 
Tautre de telle sorte que leurs grands axes ferment un angle sensiblement compris 
entre 70° et 90°. Ces grands axes sont orientes angulairement Tun par rapport A 
35 Tautre de maniere qu'il existe un d6calage angulaire entre les deux elements 
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battants dans la zone oil il y a un risque de coincement t et une amplitude de 
mouvement de chaque element battant identique entre les positions ouverte et 
fermee. 

Elles sont relives sans glissement entre elles par une cx>urroie crois6e 9 
et entralnees en rotation par un moteur eiectrique, non represents, qui est reli6 d 
Tune d'elles. 

Ce dispositif comprend egalement deux moyens reliant chaque poulie & 
reiement battant correspondant, qui, dans une premiere variante representee & la 
figure 1 , sont constitu6s par des bras rigides 10 et 10' : ceux-ci sont coud6s. Ainsi, 
le bras 10 est solidaire d une de ses extremite de I'axe de la poulie elliptique 7 et 
munie a son autre extremite d'un galet 1 1 cooperant avec un rail de guidage 1 2 
dispose sur le volet battant 1 correspondant. De mfime, le bras 10' est solidaire a 
une de ses extremites de I'axe de la poulie elliptique 8 et munie a son autre ex- 
tremite d'un galet 11' cooperant avec un rail de guidage 12' dispose sur le volet 
battant 2 correspondant. 

Dans une seconde variante representee a la figure 2, les deux moyens 
reliant chaque poulie a reiement battant correspondant sont d6ployables. Chacun 
de ces moyens est constitue, selon cette variante, par un compas 13, 13' dont une 
extremite est solidaire de I'axe de rotation de la poulie elliptique correspondante et 
I'autre articuiee sur reiement battant correspondant. 

Selon un second mode de realisation represente a la figure 3, le dis- 
positif pour d6caler les mouvements des elements battants 1 et 2, a Pouverture et 
a la fermeture, comprend, selon la pr6sente invention, deux poulies elliptiques 7 et 
8 qui sont situ6es respectivement en avant des volets battants 1 et 2 et chacun en 
avant de ceux-ci : I'axe de chaque poulie elliptique 7, 8 forme avec celui des gonds 
21 et 22 de reiement battant correspondant un plan perpendiculaire a celui de 
I'embrasure. 

Dans ce mode de realisation, les moyens reliant chaque poulie ellip- 
tique 1 , 2, a reiement battant 7, 8, correspondant sont constitu6s par deux ele- 
ments rigides 23 et 23' rectilignes dont une extremite est solidaire de la poulie el- 
liptique correspondante et Pautre coulissant sur reiement battant correspondant. 

Ainsi que Phomme du metier peut le determiner, la poulie elliptique 8 
en regard du volet battant 2 qui comporte le couvre-joint 6 et qui doit done Stre 
ouvert le premier et ferme le dernier, a son grand axe sensiblement paralieie a ce 
volet lorsque celui-ci est ferme. En effet, lors de la mise en oeuvre du dispositif 
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pour ouvrir les deux volets, le emplacement angulaire de cette poulie 8 sera plus 
grand que celui de Tautre poulie 7, ce qui entralnera une pouss6e en premier du 
bras coud6 10* ou du compas 13* ou une traction en premier de T6l6ment rigide 
23' lors de I'ouverture, et par la suite I'ouverture en premier du volet 2. 
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REVINDICATIONS 

1 . Dispositif pour dteaier les mouvements de deux volets battants Tun 
par rapport d I'autre caract6ri$6 par le fait qu'il comprend, en premier lieu, deux 
poulies elliptiques (7, 8), le grand axe de Tune faisant avec le grand axe de I'autre 
un angle compris sensiblement entre 70° et 90°, et relite entre elles sans 
glissement par une courroie (9) ; en deuxfeme lieu, des moyens pour entralner en 
rotation une desdites poulies elliptiques ; et, en troisiSme lieu, deux moyens (1 0, 
10' ; 13, 13* ; 23, 23') reliant chaque poulie elliptique au volet correspondant 

2. Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 par le fait que les 
moyens pour entraTner en rotation une des poulies elliptiques (7,8) sont constitute 
par un moteur eiectrique. 

3. Dispositif selon la revendication T, caract6ris6 par le fait que la cour- 
roie (9) reliant sans glissement les deux poulies elliptiques (7, 8) se croise sur sa 
longueur. 

4. Dispositif selon la revendication 1 , caract6ris6 par le fait qu'il est si- 
tus en arrtere des 6l6ments battants (1 , 2) par rapport & leur sens d'ouverture, 
chaque poulie elliptique 6tant disposte en regard d'un 6l6ment battant. 

5. Dispositif selon la revendication 4, caract6ris6 par le fait que les 
moyens reliant chaque poulie elliptique (7, 8) A I'6l6ment battant (1 , 2) correspon- 
dant sont constitute par des bras rigides (10, 10'). 

6. Dispositif selon la revendication 5, caract6ris6 par le fait que chaque 
bras rigide (10 ou 10') est coud6, une de ses extrgmitte 6tant solidaire de Paxe de 
la poulie elliptique (7ou 8) et I'autre munie d'un galet (11ou 11') coop6rant avec un 
rail de guidage (12 ou 12*) dispos6 sur le volet battant correspondant (1 ou 2). 

7. Dispositif selon la revendication 4, caract6ris6 par le fait que les deux 
moyens reliant chaque poulie elliptique (7,8) au volet correspondant (1,2) sont 
constitute chacun par un compas (13,13*) dont une extr6mit6 libre est solidaire de 
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I'axe de rotation cTune poulie elliptique (7, 8) et I'autre articutee sur le volet battant 
correspondant. 

8. Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 par le fait qu'il est si- 
tu6 en avant des 6l6ments battants (1 , 2) par rapport & leur sens d'ouverture, cha- 
que poulie elliptique (7, 8) 6tant dispos6e de part et d'autre de I'embrasure ferm6e 
par les 6l6ments battants (1 , 2). 

9. Dispositif selon la revendication 8, caract6ris6 par le fait que chaque 
poulie elliptique (7, 8) forme avec celui des gonds (21, 22) de lament battant 
correspondant (1 , 2) un plan perpendiculaire d celui de I'embrasure. 

10. Dispositif selon la revendication 9, caract6ris6 par le fsirt que les 
moyens reliant chaque poulie elliptique (7, 8) d T6l6ment battant correspondant (1, 
2) sont constitu6s par des 6l6ments rigides rectilignes (23, 23') dont une extr6mit6 
est solidaire de la poulie elliptique correspondantes et l*autre coulissant sur 

r§l6ment battant correspondant 
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